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1. Пiдстава для виконання НДР
що цього часу бiльшiсть регуляторiв технологiчних процесiв сl,всренс

на ocнoBi лiнiйнОi парадиГми. L{Я парадигМа застарiла. Вона потребус перiо-
дично налагодження регуляторiв, а rrри ix розробцi застосуtsання складн}iх
методiв. OcTaHHiM часом на змiну iй приходять HoBi пiдходи: нейротехнол0-
гiТ, непаРаметричНi методИ синтезУ реryлятОрiв. Однiею з найбiльш ефектив*
них С концепцiя дуrLльного керування, що базусться, фактично, на вiдмовi вiд
спроб одержувати глобальнi моделi об'сктiв керування, що постiйно змiнлсэ-
ють параметри та структуру. Автором запропоновано пiдхiд, що базусться H.i
нелiнiйнiй концеПцii модеЛей об'екТiв керування. особливiстtо tдъOг$ пiд>:*:.,,
е можливiсть одержання нелiнiйних реryJIяторiв достатньо простоТ }ioн*?p.l,i{-
Цii. В ТОй Же час Запропонована методика не вимагас додаткових спецiалtьни;r,
експериментiв для визначення плоделi об'скта керування, не оперус Hi дlафе-
РеНЦiЙНИМИ, Hi Рiзницевими рiвняннями, Hi гrередава-т]ьними функцiялпи lti ча_
стотними характ,еристиками, не мiститъ коефiцiентiв, якi потрiбно налашlт*-
вувати.

2. Мета та вихiднi данi
Idея прOекmу
Розширена I\4атрИця послiДовностей керуючиХ дiй та вихiдних даних

мiститъ найбiльш достовiрнi ocTaHHi данi про стан об'скта. trli данi паiстять
ТаКОЖ ВПЛИВ ЗОВНiшнiХ неконтрольованих безпосередньс зб,r.рень. Тому н,*-
Мае НеОбХiДНОСтi у одержанi глобальноТ у часi та простоiэi стану рд,эj:*;;i
Об'еКТа. BMicT роЗширеноТ матрицi постiйно попсвнIO€ться ноtsими, ак,i,}iалi:,"
НИМИ, ДаНИП4И ПРО СТан об'скта, тому така матриця мас невисокиЙ порядок.

робоча ziпоrпеза
Розширена матриця та алгоритм Ti обробки е одночасно i моделлю

об'екта керування i регуляторФr,f, ijt8 з точки зор.l_/

дас концепцiТ дуаqьнOго керуtsа}iня"
Меmою проектy с ствOрення придатних для

нiйних р€гулg,.орiв об'ектiв типч "чорний яII{цц".
ного або перiодиччOго налагодження.

автора найбiльш вiдповi-

експлуатацiТ простих нелi-
що не потребують постiй-

3. Етапи iH виконання та кirсцевi льт;атýd

Очiкуванi результати етапу.
Звiтна документацiя.

, Очiцуванi резульmаmu: ллеmоdttка
сuнmезу непараJvlеmрuчнuх реry.l,яmо-
piB dля нелiнiйнuх об'скmiв mа про11€-

ciB.
звimна dокулtенmацiя:

роботи назва та зпдiст етагtу

1 етац
(201б)

fiос:riдження можливос-
тей дуаJIьного непарамет-

ричIJогФ регулятора не*
стiйкими об'ектами та
об'сктапли, ш{о характери-

я рlзними типами Звim lиa и чuслl



aTpaкTopiB.

2 етаrl
(2017)

Сб грунтування методики
синтезч дуального непара-
метричного регулятора.
Розробка практичних ре-
конtендацiй.

,jn;j
d .r'

вudаннях, 1цо заре€сmрованi у лtiжна-
базах

Очilчванi резульmаmu:
сuнmезу непарq-л4еmрuчнuх
piB dля нелiнiйнuх об'екmiв
clB.

Звimна dокулvенmацiя:
Звim mа публiкацii, у mо]4у чuслi у

вudаннях, tцо заре€сmрованi у лиiжна-
uх базах."

4. Очiкуваннi результати проекту, споеiб реаj-riзаgдв'f результ*тiв

MemoduKa

реZу.пяmо-
mа проl|е-

ндр
РОЗРОбКа ОбГрунтованоi методики синтезу дуаJIьних непарае{етричних

реryляторiв. Пропозицii tцо до впровадження у виробництво.
5. ПеРеЛiК технiчноi документацii, якою завершуеться викФнаFtýlя

ндр
5.1. Звiти ilро одержанi результати.
5.2. ПублiкацiТ у збiрниках наукових праць у фаховик виданняi;, :, ;i.-з;-:,-

числi у тих, що входятъ до наукометричних баз даних.
5.3. МеТОДИк впровадження результатiв роботи дJlя керування нелiнiйнрt-
МИ ПРОЩеСаМИ, ЩО ПОстiЙно змiнюють своТ параметри (нагrриклад прOцесl{

)ег)оOки рудlа
лъ
з/п

ГIоказники Кiль-
KicTb

1 Запланованi публiкацii aBTopiB за тематикою НЩР:
1.1 CTaTTi у журналах та збiрниках наукових праць, щс вхо-

дять до наукометричних баз даних (Scopus, Web of
Science).

|.2 CTaTTi у журналах, tцо включенi до перелiку наукових
фахових видань УкраТни.

1.З МонографiТ, що опублiкованi за рiшенням наукOвоТ (вче-
ноi) ради вищого навчыIьного заклалу/науковоТ устано-
ви.
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2. Використання результатiв роботи в навчальному процесi:
2. 1. Публiкацiя пiдручникiв, навчальних глосiбникiв
2.2. Публiкацiя iнших видань (словники, довiдники топщ*).
2.3. Розроблення i впровадження нового лекцiйного курсу або

циклу лабораторних робiт. .

1

t

aJ. Заплановане використання результатiв проекту 1]ри пiдготовцi
наукових кадрiв:
З.1. Захист докторських дисертацiй (прийняття дФ захистy

спецiалiзованою вченою радою) за тематикою шlзоf;кту.
З.2. Захист кандидатських дисертацiй (прийняття д{0 захистy



"е р,

б. Порядок розгляду та прийпrання результатiв НЩР
6.1. Щоповiдi на науковому ceMiHapi кафедри;

спецiалiзованою вченою радою) за тематикOtс прOеi{ту,
4. Отримання охоронних докумеr{тiв на об'скти шрава

альноТ власностi cTBopeHi за теrиатикою проекту:
4.1. Буде отримано патентiв (свiдоцтв пtr]о правс

TBip) УкраТни.
4.2. Б,чле отриN,Iано патентiв (свiдоцтв про ттраtsо

TBip) iнших держав.

iнтелекту-

автора на

автора на

1

)
I
l

5. Участь ч виконаннi проекту:
5.1. Студентiв.
5.2, Аспiрантiв, молодих вчених

б.2. ЩопОвiдi на науковиХ унiверсиТетських та зовнiшнiх конференiiiях.
6.З. ГiiдготOвка та затверд/кеЕtш звiтiв.
6.4. ознайOмленнrI з результатами робiт фахiвцiв з виробництва

7. TexHiKo економiчне обгрунтування
ВпровадЖеннlI розробок дозволить практиIrно звiльни,гисявiд постiйнOго
нагJIяду та напагодженнrI реryляторiв, що зменIпить кiлькiсть обслуговч-
ючого персонаry та часу простоiЪ технологiчних проiдесiв. KoHKpeTHi
значення економiчних rrоказникiв можуть бути визначенi лише у гrроr:есi
впровадЖенIUI пiсля закiнчення роботи, або у процесi виконання друГФгс
етапу.
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